
•  Wechselwirkung Magnetfeld Satellit-Erde 
•  Nur 10x10x20cm gross und 2kg leicht 
•  700km Orbit, 12 Monate Einsatz 
•  Numerisch intensive Algorithmen 
•  Akkubetrieb und Solarenergie 

•  Vermessen von Schienenober�ächen/-position 
•  Kontinuierliche Analysefunktionen (FFT) 
•  Einfache Benutzerführung  
•  Rauhe Outdoorbedingungen 
•  GPS/GIS -Anbindung 

•  Gra�sche Benutzerober�äche mit Touchscreen 
•  50 MHz ADC, 25 MHz DAC 
•  Aufwendige Rechenalgorithmen 
•  Datalogging 24h/Tag 
•  Batteriebetrieb 

•  24 Freiheitsgrade 
•  Grundfunktionen und Lernmodul 
•  Visionsystem mit Bildverarbeitung 
•  Lagebestimmung mit elektronischem Kompass 
•  Drahtlose Kommunikation über Bluetooth 

•  Autarke Messung von Beschleunigungen und 
    Wasserparametern, Batteriebetrieb 
•  Synchronisation über akkustische Modems 
•  Datentransfer zu ferngesteuerten Robotern 
•  Intelligente Fehlererkennung und –behebung

Rapid
Prototyping

•  Schnell zu Prototypen, schnell zum Produkt 
•  Gra�sche Programmierumgebung, Realtime Kernel, Modulare Hardware 
•  Integrierte Entwicklungs-/ Testumgebung
•  Stromverbrauch in Milliwatt, Powermanagement, Batterieanschluß 

Orbit Flugberechnung für Miniatursatellit 

Schiene

Handheld

Robotik

Tiefsee

Sicherheit im ö�entlichen Verkehr 

Analysegerät für Werksto�prüfung 

Autonom, mobil, kompakt, intelligent 

Pipelineüberwachung 1000m unter dem 
Meeresspiegel 

Rapid Prototyping für Meß- und Regelaufgaben 
Schnell zum Ergebnis bei HW und SW mit  ZMobile  und  ZMdevik 


